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Agente(s) inteligente(s)

percepciones

) VA

Caracteristicas:

e Auténomo.
® Proactivo. entorno
® Reactivo.

® Sociable.

acciones
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Problemas de planificaciéon: Ordenar bloques
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Problemas de planificaciéon: Ordenar bloques
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Problemas de optimizacién: Seleccionar ruta mas rapida

Casade 7T
g Campa
Somosaguas Madrid
Boadilla
del Monte =3 F.
/
P _v_n‘e’w e >au
/ f
- CARABANCHEL |‘I
24 min |f
| E
Jila iciosa ___.-—___/ =3
e Qan N u-an |
\uans = 25 min
ﬂx 3 fm
M4
Leganés

KMActnlae

3/13



http://www.ia.urjc.es

www.ia.urjc.es

Aprendizaje por refuerzo: Laberinto desconocido
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Sistemas multiagente I: Distintos objetivos
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Sistemas multiagente I: Distintos objetivos

Link
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Sistemas multiagente II: Entorno competitivo (Optimo local)
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Sistemas multiagente I1l: Entorno cooperativo (Optimo global)
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Sistemas multiagente IV: Estrategias mixtas (Subastas)
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Inteligencia Artificial Explicable y Confiable (XAl)

® Representacién del conocimiento:
® Modelos matematicos-1égicos.
® |enguajes de programacion
basados en reglas y restricciones.
® Explicabilidad de las decisiones:
® Cuestiones éticas y legales.
® Confiabilidad de los sistemas:

® Aprendizaje automatico NO se
pueden auditar.
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Intelicenci e
nteligencia Artificial Explicable y Confiable (XAl)

Modeling Administrative Discretion
Using Goal—Directed Answer Set
Programming

Joaquin Arias'™ @, Mar Moreno-Rebatd . Jose A Rndzigua-(;mm
anel Sascha Ossowskl

CETINIA, Universidad Rey Juan Carlos, Madrid, Spait

Abstract. Automated Jetl Lepsoning and its spplication ip smart con-
gract is gELERE imrerest. In this context, ethical and legal concerns make
& mecessary for automated reasoners to justify it ‘uman-understandable
Henms the advice given 1O Programming, specially Anver Set Pro-
gramning, bos @ 1 emantics and has beer “ased to very concisely
B ress corplex knowledee: ‘However, modellivg vAEMe concapts such 25
ambiguity and discrebion cannot be expressed B Yop-down execution
tmodels based on Prolos nd in bottom-up ExeCUtian ‘modals based o8
'ASP the nstifications 1€ e emplete and/or ot scalable We propose 10
e s(CASE), a top-down T ecution model for predicat® ASP, to medel
mbiguity apd diseretion eullowing o set of paterns W have imple
nented a framework called s(LAW), t0 ‘model, reason, and justify the
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{he criteria for the admission of students in vubl'lc centers es\ahlishtd by
the “Cm\mxﬁdzd de Madrid”

www.ia.urjc.es

{joaqtnn.ar)na.mnr.x&bl(c,jostnm.on)a mdr)gmn..usc_\a..assanki)wury..u

Keoywords: Answer Set Programming * Goal-directed + Ambiguiey -
LOL Jismpo
9/13


http://www.ia.urjc.es

www.ia.urjc.es

Inteligencia Artificial Explicable y Confiable (XAl)

° 16 imi : . inistrative Discretion
Representacién del conocimiento: Modeling Administealid L et
Yo Yo ~-0al-
® Modelos matematicos-1égicos. ~mming
- .7 Ac'em
® |enguajes de programacién e Mt g
i i . Joart ; i xaquuucrsm,l f:m:[ Becayg, 8 S(Law,) 253
basados en reglas y restricciones e e e
. . L. . ,;:;;sr‘]“"eme:g i:mlu,m
® Explicabilidad de las decisiones: L e it e
. . {foac . e iy ::a;:dﬂon-bu)qx;')ﬁ’um:;,;fi’u
® Cuestiones éticas y legales. s w«éi‘:if}";i’?"s’;i;"ff?:“
) o 8 ig. 3. ,;uwhca%“ U Skilys “"‘“f:cmgf;’h tor :':;txcn, =g
® Confiabilidad de los sistemas: Artie, I g

CleESQ,
d&cnbed in SSCI: L1
3

® Aprendizaje automatico NO se
pueden auditar.

9/13


http://www.ia.urjc.es

www.ia.urjc.es

Asignaturas del Grado en IA

® | 4gica.

® Programacion Declarativa.

e Etica y Legislacién en Inteligencia Artificial.

® Algoritmos de Busqueda.

® Representacién de Conocimiento y Razonamiento.
® Sistemas Multi-agente.

® Aprendizaje Automatico.

® Planificacién.
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Grupo de investigacion en Inteligencia Artificial de la URJC

® Re-asignacién de ambulancias.

° Optimo global cooperativo.
® Distribucién dindmica.
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Grupo de investigacién en Inteligencia Artificial de 1a URIC

o0 e Visuaiization

® Re-asignacién de ambulancias.
° Optimo global cooperativo.
® Distribucién dindmica.

® Simulador de bicis.
® [ncrementar rentabilidad.
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Grupo de investigacion en Inteligencia Artificial de la URJC

® Re-asignacién de ambulancias.

 Optimo global cooperativo. & — . ey

e Distribucién dindmica. @~ - €00

e Simulador de bicis. / o» P b
T \

® Incrementar rentabilidad. - ¢ M
R

® Asignacién incentivada de taxis.
e Optimo global competitivo.
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i Preguntas?
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Homework: El problemas de las garrafas

® Escenario: tenemos dos garrafas,
una de 5 galones y otra de 3.

® Objetivo: Depositar 4 galones
exactos para que la bomba no
explote.

Link
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